OMNIS Main Module L-WSM

2.1012.0120

Hauptmodul fir den Aufbau eines OMNIS Sample Robot WSM in der Grésse L. Dieses Modul
beinhaltet Modul- und Racktrager fur bis zu sieben Racks und vier Arbeitsstationen. Es ist bereits
mit dem Hauptlift und einem Greifer ausgeristet. Fir den Ausbau zum funktionsfahigen Sample
Robot kénnen neben Sample Racks und Greiferfingern auch bis zu zwei OMNIS Workstation
Module zur Probenbearbeitung angebracht werden. Die Auswahl dieser Komponenten erfolgt
entsprechend der Applikation.

Lieferumfang 2.1012.0120

Qt. Order no. Beschreibung

Metrohm AG 1/8 n MeiI'Ohm



1STK 1.1012.0120 OMNIS Main Module L - WSM

Hauptmodul fur den Aufbau eines OMNIS Sample Robot WSM in der

Grosse L. Dieses Modul beinhaltet Modul- und Racktrager fur bis zu =
sieben Racks und vier Arbeitsstationen. Es ist bereits mit dem Hauptlift

und einem Greifer ausgerdstet. Fir den Ausbau zum funktionsfahigen M
Sample Robot kénnen neben Sample Racks und Greiferfingern auch bis \/
zu zwei OMNIS Workstation Module zur Probenbearbeitung angebracht

werden. Die Auswahl dieser Komponenten erfolgt entsprechend der

Applikation.

Metrohm AG 2/8 n Me"Ohm



Optionales Zubehor

Order no. Beschreibung

6.02601.040 Greiferfinger 28-48 mm

Greiferfinger zu OMNIS Sample Robot Pick&Place zum Greifen von
Probenbechern mit einem Aussendurchmesser von 28 - 48 mm.

6.02601.010 Greiferfinger 43 - 65 mm

Greiferfinger zu OMNIS Sample Robot Pick&Place zum Greifen von
Probenbechern mit einem Aussendurchmesser von 43 bis 65 mm.

6.02601.020 Greiferfinger 50 - 72 mm

Greiferfinger zu OMNIS Sample Robot Pick&Place zum Greifen von
Probenbechern mit einem Aussendurchmesser von 50 bis 72 mm.

6.02601.030 Greiferfinger 48-64 mm

Greiferfinger zu OMNIS Sample Robot Pick&Place zum Greifen von
Probenbechern mit einem Aussendurchmesser von 48 - 64 mm.

Metrohm AG 3/8
L) Metrohm



2.1024.0010 OMNIS Workstation Module (1T/0P)

Modul fir den Einbau in den OMNIS Sample Robot WSM. Dieses Modul
enthalt eine Arbeitsstation fir die automatische Bearbeitung von
Probengefdssen ohne Pumpen. Die Arbeitsstation nimmt den
Probenbecher fur die Analyse auf. Zwischen den Analysen kodnnen
verwendete Sensoren im Aufbewahrungsbecher der Arbeitsstation
gereinigt oder geparkt werden. Soll bei der Analyse gerthrt werden,
kann flr diese Arbeitsstation ein separater Stabrlhrer oder ein
Magnetrihrer angebaut werden.

2.1024.0020 OMNIS Workstation Module (1T/2P)

Modul flr den Einbau in den OMNIS Sample Robot WSM. Dieses Modul
enthdlt eine Arbeitsstation fir die automatische Bearbeitung von
Probengefdssen und zwei Pumpen zur automatischen Reinigung (Spdlen
und Absaugen) von Probengefdssen und Sensoren. Die Arbeitsstation
nimmt den Probenbecher fir die Analyse auf. Zwischen den Analysen
kénnen verwendete Sensoren im Aufbewahrungsbecher der
Arbeitsstation gereinigt oder geparkt werden. Soll bei der Analyse
gerthrt werden, kann fir diese Arbeitsstation ein separater StabrGhrer
oder ein Magnetrihrer eingebaut werden.

2.1024.0030 OMNIS Workstation Module (2T/4P)

Modul fir den Einbau in den OMNIS Sample Robot WSM. Dieses Modul
enthalt zwei Arbeitsstation fir die automatische Bearbeitung von
Probengeféssen und vier Pumpen zur automatischen Reinigung von
Probengefdssen und Sensoren (SpuUlen und Absaugen) auf beiden
Arbeitsstationen. Die Arbeitsstationen nehmen den Probenbecher fir die
Analyse auf. Zwischen den Analysen kénnen verwendete Sensoren in den
Aufbewahrungsbechern der Arbeitstationen gereinigt oder geparkt
werden. Soll bei der Analyse gerihrt werden, kann fiir jede Arbeitsstation
ein separater Stabrihrer oder Magnetrihrer eingebaut werden.

6.02041.010 OMNIS Probenrack, 9 x 250 mL, (PP)

OMNIS Probenrack zu OMNIS Sample Robot Pick&Place passend fur 9
Probenbecher. Folgende Probenbecher kénnen verwendet werden:
6.01400.000, 6.01400.003, 6.01400.100.

Kunststoff: Polypropylen (PP)

Metrohm AG 478 n Me"Ohm



6.02041.020 OMNIS Probenrack, 9 x 200 mL, (PP)

OMNIS Probenrack zu OMNIS Sample Robot Pick&Place passend fur 9
Probenbecher. Folgende Probenbecher kénnen verwendet werden:
6.1459.310.

Kunststoff: Polypropylen (PP)

6.02041.030 OMNIS Probenrack, 16 x 120 mL, (PP)

OMNIS Probenrack zu OMNIS Sample Robot Pick&Place passend fur 16
Probenbecher. Folgende Probenbecher kénnen verwendet werden:
6.01400.200, 6.01400.300, 6.01400.303.

Kunststoff: Polypropylen (PP)

6.02041.040 OMNIS Probenrack, 25 x 75 mL, (PP)

OMNIS Probenrack zu OMNIS Sample Robot Pick&Place passend fur 25
Probenbecher. Folgende Probenbecher kénnen verwendet werden:
6.01402.000, 6.01402.003, 6.1459.400.

Kunststoff: Polypropylen (PP)

6.02041.050 OMNIS Probenrack, 9 x 150 mL, (PP)

OMNIS Probenrack zu OMNIS Sample Robot Pick&Place passend fir 9
Probenbecher. Folgende Probenbecher kénnen verwendet werden: 150
mL Becherglas (hohe Form und ohne Ausguss).

Kunststoff: Polypropylen (PP)

Metrohm AG 5/8 n Mel'rOhm



6.05800.540 Upgrade Pick&Place-Modul WSM

Dieses Set enthalt alle Komponenten um ein bestehendes OMNIS
Workstation Module (1T/0P) oder (1T/2P) um eine zweite Arbeitsstation

)
zu erweitern. Durch die Erweiterung kann der Probendurchsatzl

verdoppelt werden. !&ﬁ j s o u

6.05800.560 Upgrade Rihrer WSM

Dieses Set enthdlt alle Komponenten um eine Arbeitsstation eines
OMNIS Workstation Module mit einem Magnetrihrer auszustatten.

6.05800.570 Upgrade Pumpenmodul Peristaltik WSM

Dieses Set enthélt alle Komponenten, die fir das Upgrade eines OMNIS ( .
Worstation Module um zwei Pumpen benétigt werden. Das Set kann
sowohl bei einer Erweiterung von Null auf zwei Pumpen sowie von zwei

auf vier Pumpen eingesetzt werden und ermdglicht die effektive Q"?L?w
Reinigung von Sensoren und Probengefdssen. Zusatzlich zu den %\.\\1\,\\
bendtigten Pumpen, sind alle bendtigten Schlduche und Kanister
enthalten um je eine Spil- und Absaugpumpe zu bestlcken.
6.05700.000 Consumable Kit OMNIS Gripper
Je vier Gleithilsen und Gummi Greiferfinger zum Austausch am
Greiferfinger des OMNIS Sample Robot. .
. \
a8

Metrohm AG 6/8 n Me'l'rOhm



6.05700.250 Consumable Kit OMNIS Gripper zu 6.02601.030

Vier Gummi Greiferfinger zum Austausch am Greiferfinger des OMNIS
Sample Robot.

6.02064.020 Becherniederhalter zu 200 mL Probenbecher

Becherniederhalter zum Fixieren der 200 mL Probenbecher in den
Greiferfingern des OMNIS Sample Robot Pick&Place.

6.05001.110 Zubehor-Kit WSM (1T/2P)

Dieses Zubehor-Kit beinhaltet alle Komponenten, die fur die - ( B
Verschlauchung einer Spul- und einer Absaugpumpe am Pumpenmodul o )\ '{
des OMNIS Workstation Module (1T/2P) benétigt werden. Dazu gehéren == ) ol
neben vorkonfektionierten Schlduchen mit Luer-Anschluss auch je zwei N /
Anpressklammern und Pumpschlduche. Zusétzlich befindet sich ein \_ )
Werkzeug zur vereinfachten Anbringung der Luer-Anschlisse mit im Set.

6.05001.210 Zubehor-Kit WSM (2T/4P)

Dieses Zubehor-Kit beinhaltet alle Komponenten, die fir die - ({ =
Verschlauchung zweier Spil- und zweier Absaugpumpen am /")

Pumpenmodul des OMNIS Workstation Module (2T/4P) bendtigt "(f; ///f -

werden. Dazu gehéren neben vorkonfektionierten Schlauchen mit Luer- / N\
Anschluss auch vier Anpressklammern und Pumpschlduche. Zusatzlich // /ﬁ
befindet sich ein Werkzeug zur vereinfachten Anbringung der Luer- ' A
Anschlisse mit im Set.

Metrohm AG 7/8
L) Metrohm



6.02700.020

WSM-Verbindungsplatte

Diese Verbindungsplatte verbindet zwei OMNIS Workstation Module auf

einem Sample Robot WSM M oder L und verleiht diesen so zuséatzliche
Stabilitat.

6.02600.020

Blindplatte WSM, vorne

Blindplatte zur Abdeckung der vorderen OMNIS Workstation Module
Position auf einem Sample Robot WSM M oder L. Diese Blindplatte wird
bendtigt um den Sample Robot WSM M oder L zu verschliessen, wenn
nur ein OMNIS Workstation Module auf der hinteren Position verbaut ist.

6.02600.030

Blindplatte WSM, hinten

Blindplatte zur Abdeckung der hinteren OMNIS Workstation Module
Position auf einem Sample Robot WSM M oder L. Diese Blindplatte wird
Bendtigt um den Sample Robot WSM M oder L zu verschliessen, wenn
nur ein OMNIS Workstation Module auf der vorderen Position verbaut ist.

6.2841.020

Spilstation fir OMNIS Sample Robot

Dieses Set enthdlt eine Spulstation zur automatischen Reinigung der
Pipettierausrtistung des OMNIS Sample Robots.

Die Spulsation kann vor dem Pumpenturm des OMNIS Workstation '
Moduls montiert werden.

Zur funktion muss die Spllstation mit zwei Pumpen zum an- und
absaugen von Lésungen versorgt werden.
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