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Kit di conversione OMNIS Sample Robot M/L
P&P to WSM

6.05800.630

Questo set contiene i componenti necessari per preparare un Sample Robot Pick&Place M o L
esistente, che possiede al massimo 1 modulo pompa e 2 Pick&Place Module, all'impiego di un
OMNIS Workstation Module.

Accessori opzional

Order no. Descrizione

2.1024.0010 OMNIS Workstation Module (1T/0P)

Modulo per l'installazione nell'OMNIS Sample Robot WSM. Il modulo
contiene una postazione di lavoro per la gestione automatica dei
contenitori portacampione senza pompe. La postazione di lavoro preleva
il beaker per campioni per I'analisi. Tra un'analisi e l'altra, & possibile
pulire o riporre i sensori utilizzati nel bicchiere di stoccaggio della
postazione di lavoro. Se durante I'analisi &€ necessaria I'agitazione, &
possibile collegare a questa postazione di lavoro un agitatore magnetico
0 un agitatore ad elica separato.
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2.1024.0020

OMNIS Workstation Module (1T/2P)

Modulo per l'installazione nell'OMNIS Sample Robot WSM. Il modulo
contiene una postazione di lavoro per la gestione automatica dei
contenitori portacampione e due pompe per la pulizia automatica
(lavaggio e aspirazione) dei contenitori portacampione e dei sensori. La
postazione di lavoro preleva il beaker per campioni per I'analisi. Tra
un'analisi e l'altra, & possibile pulire o riporre i sensori utilizzati nel
bicchiere di stoccaggio della postazione di lavoro. Se durante I'analisi &
necessaria |'agitazione, & possibile integrare nella postazione di lavoro un
agitatore magnetico o un agitatore ad elica separato.

2.1024.0030

OMNIS Workstation Module (2T/4P)

Modulo per l'installazione nelllOMNIS Sample Robot WSM. Il modulo
contiene due postazioni di lavoro per la gestione automatica dei
contenitori portacampione e quattro pompe per la pulizia automatica dei
contenitori portacampione e dei sensori (lavaggio e aspirazione) su
entrambe le postazioni di lavoro. Le postazioni di lavoro prelevano il
beaker per campioni per I'analisi. Tra un'analisi e I'altra, & possibile pulire
o riporre i sensori utilizzati nei bicchieri di stoccaggio delle postazioni di
lavoro. Se durante I'analisi & necessaria I'agitazione, & possibile integrare
per ogni postazione di lavoro un agitatore magnetico o un agitatore ad
elica separato.
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