
Metrohm AG 1 / 2

改装套件 OMNIS Sample Robot M/L P&P to 
WSM
6.05800.630

该套件包含将现有的拥有最多 1 个泵模块和 2 个 Pick&Place Module 的现有 Sample Robot
Pick&Place M 或 L 准备用于 OMNIS Workstation Module 所需的组成部分。

Optional accessories

Order no. Description

2.1024.0010 OMNIS Workstation Module (1T/0P)

用于安装到 OMNIS Sample Robot WSM 中的模块。该模块包含 1 个用
于自动处理样品容器的工作站，不需要使用泵。该工作站可置放分析用的
样品杯。两次分析之间会将所使用的传感器在工作站的存储杯中进行清洁
或置放。如果分析时需要搅拌，则必须为该工作站加装独立的棒式搅拌器
或磁力搅拌器。



2.1024.0020 OMNIS Workstation Module (1T/2P)

用于安装到 OMNIS Sample Robot WSM 中的模块。该模块包含一个用
于自动处理样品容器的工作站和两台用于自动清洁（冲洗和抽吸）样品容
器和传感器的泵。该工作站可置放分析用的样品杯。两次分析之间会将所
使用的传感器在工作站的存储杯中进行清洁或置放。如果分析时需要搅
拌，则必须为该工作站安装独立的棒式搅拌器或磁力搅拌器。

2.1024.0030 OMNIS Workstation Module (2T/4P)

用于安装到 OMNIS Sample Robot WSM 中的模块。该模块包含两个用
于自动处理样品容器的工作站和四台用于在两个工作站上自动清洁（冲洗
和抽吸）样品容器和传感器的泵。工作站可置放分析用的样品杯。两次分
析之间会将所使用的传感器在工作站的存储杯中进行清洁或置放。如果分
析时需要搅拌，则必须为每个工作站安装独立的棒式搅拌器或磁力搅拌
器。
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